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3.2. Exemple d'un système à deux degrés de liberté
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3.3. Système à plusieurs degrés de liberté - cas non amorti
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3.3. Système à plusieurs degrés de liberté - cas non amorti



Chapitre 3 : Systèmes à n degrés de liberté

3.3.1. Orthogonalité des modes propres de vibration
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3.3.1. Orthogonalité des modes propres de vibration

Démonstration :
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3.3.2. Régime libre
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3.3.2. Régime libre
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3.4. Système avec amortissement

Amortissement de Rayleigh :
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3.5. Système forcé
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3.5. Système forcé
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3.6. Exercice d’application
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3.6. Exercice d’application

Solution :
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