
Tp 2 convertisseur statique AC-DC (redresseur) et variation de vitesse 

moteutMCC 

Objectifs : 

On utilise le logiciel PSIM pour analyser le fonctionnement d’un redresseur commandé ou non 
et la variation de vitesse d’un moteur à courant continue. 

Partie 1 : Redresseur 
 

 1 - Etude d'un redresseur non commandé à diode 
 

 
5) meme chose pour un PD3 



2 - Etude d'un redresseur non commandé à IGBT 
 

 
Analyser ce circuit en variant les parametre de la MLI et tracage des courbes. 
 
Partie 2 : Moteur à courant continue 

1) Alimentation direct  

 

2) Principe de variation de vitesse d’un MCC :  



Pour faire varier la vitesse d'un moteur CC on peut faire varier la tension d'alimentation à ses 

bornes mais dans ce cas une partie importante de l'énergie est consommée par le dispositif 

d’alimentation, on préfère l'alimenter de façon discontinue avec un hacheur et faire ainsi varier la 

tension moyenne à ses bornes. On parle alors de Modulation par Largeur d'Impulsions (MLI). 

 

 

Simulation 

1- Réaliser le montage de la Figure au-dessus avec logiciel psim. Régler la source E à 40V et 

la fréquence de découpage à 10kHZ. 

 
Travail demandé :  



 
2- Fonctionnement en charge 

 

 
Bilan de Puissance 

Le rhéostat est réglé à 10Ω, déplacer l’ampèremètre et l’insérer afin de mesurer Is. Régler le 

rapport cyclique à 0,8. 

- Mesurer : 

Vs = Vth = 

Is = V2 = 

- Déterminer analytiquement, puis à partir des mesures précédentes : 

• La puissance fournie par la source Pe ; 

• La puissance fournie par le convertisseur Ps ; 

• La puissance électromécanique de M1 PM1 ; 

• La puissance électromécanique de M2 PM2 ; 

• La puissance dissipée dans le rhéostat PRg . 

 

 

 

 

 

3) Simulation d’un hacheur à un seul quadrant commande un moteur à 
courant continu à excitation séparée avec logiciel matlab 

 
- Varier le rapport cyclique et déterminer les courbes de simulation 

 
 



 

  



Simulation d’un hacheur quatre quadrants commande un moteur à 
courant continu à excitation séparée : 

 
- Varier le rapport cyclique et déterminer les courbes de simulation 


